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Varmt välkomna 

Till

STVF utbildning

Lokaliseringssystem  
 

 



”Enkel” lokalisering 

 
 

 



”Mindre enkel” lokalisering 

 
 

 



• VA Branschen (sedan 1989/2010)

• Industriell Endoskopi 

• Solenergi 

• STVF  &  SPOL  (”arbetsgruppen”)

• ”Se insidan från utsidan” 1989

• LED system/teknik 

”Kamera Entreprenör”



LOKALISERINGS SYSTEM 

• Agenda
➢  Historik

➢  Ledningar (generellt, funktion, materiel)

➢  Allmänt; teknik och verktyg lokalisera föremål/ledningar

➢  Speciellt; teknik och verktyg lokalisera ledningar

➢  Verktyg och tekniker

➢  Framtid



LOKALISERINGS SYSTEM 

Historik
Olika rörledningsmaterial beroende på hur långt bakåt i tiden vi tittar.

▪ 600 f.Kr Avloppssystem (murat) utvecklades under antikens Rom 

▪ 1200-talet Visby tillsammans med andra medeltida städer på 
kontinenten hade också avancerade system

▪ 1830-talet Murat tegel Storbritannien, därefter Tyskland och USA.

▪ 1860-talet Sverige dvs Göteborg och Stockholm disk och tvättvatten. 

▪ 1920-talet Avlopp dvs WC  
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LOKALISERINGS SYSTEM 

• Allmänt; Tre typer sökare beroende på användningsområde

➢ Metallsökare

➢ Sök av   

➢ Järn, Gjutjärn, mässing andra metallföremål

➢ Brunnslock, däckslar dolda av asfalt, sant, jord, gräs m.m

➢ Avstängningsventiler, vattenledningar, polygonpunkter, tomtrör, ok 
spik 

  



LOKALISERINGS SYSTEM 

• Allmänt; Tre typer sökare beroende på användningsområde

➢ Metallsökare (två tekniker)
➢ För att finna Järn, Gjutjärn, mässing,  brunnslock, avstängningsventiler

➢ Vattenledningar, polygonpunkter, tomtrör, spik etc 

➢ En enklare mindre känslig konstruktion och teknik   

➢ Inbyggd antenner nr 1 genererar magnetfält

➢ Antenn nr 2 fångar upp magnetfält

➢ Metallföremål ”stör” fältet/balansen indikeras med signal/visare

➢ Teknik bäst för större föremål som brunnslocks

➢ Varierande kvalité och noggrannhet samt ca 0,5 ned i marken.  

 
➢ Mest känslig och robust är en ferromagnetisk sökare   

➢ Detekterar permanenta magnetfält skapade av jordens magnetfält, reagerar på skillnader 

➢ Mekaniskt utbalanserade magnetfältsensorer (ej reaktion jorden magnetfält)

➢ Reaktion vid ”nytt” magnetfält

➢ Känsligare och klarar flera meters djup

  



LOKALISERINGS SYSTEM 

• Allmänt; Tre typer sökare beroende på användningsområde

➢ Metallsökare 

➢ Sondsökare

➢ Kabel och rörsökare

•      



LOKALISERINGS SYSTEM 

• Allmänt; lokaliserings verktyg och tekniker

• Metalsökare för magnetiska föremål

➢ Söka magnetiska metall föremål 

•                 (via ferro magnetfält, typ brunnslock)

➢ Smart funktion blockera utvald frekvens                                                     
närliggande föremål 

•                 (metalstaket, bilar, cyklar m.m)



LOKALISERINGS SYSTEM 

• Allmänt; lokaliserings verktyg och tekniker

• Metalsökare för ej magnetiska föremål

➢ Söka icke magnetiska metall föremål 

•                 (guld, koppar, silver, aluminium m.m)
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LOKALISERINGS SYSTEM 

Lokaliserings verktyg och tekniker

Sökenhetens olika inställningar

➢ Batteristatus

➢ Systeminställningar

➢ Måttsystem

➢ Frekvenser (aktiva/passiva)

➢ GPS koordinater

➢ Antennfunktioner

➢ Spöksignal

➢ Tips och trix
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LOKALISERINGS SYSTEM 

Lokaliserings verktyg och tekniker

Exempel på interna sändare – sonder, integrerade i kamera eller i kameramotorvagn 

➢ Frekvenser 33 kHz , 512 Hz, 640Hz Aktiveras via kontrollenhet/Dator eller via joystick
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LOKALISERINGS SYSTEM 

• Metoder

➢ Via sondning

➢ Via 3D sensor i 
kamera
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• Metoder

➢ Via sondning



LOKALISERINGS SYSTEM 

• Metoder

➢ Via sondning (1st sändare) (tidskrävande)



LOKALISERINGS SYSTEM 

• Metoder

➢ Via sondning (2st sändare) (mindre tidskrävande)



LOKALISERINGS SYSTEM 



• Med rörinspektionskamera 

➢ Några få leverantörer har idag denna teknik som 
ger möjlighet till både inspektion av ledning och 
loggning av kamerans position via 3D sensor.

➢ Detta kräver en mer avancerad PT/ svängkamera,   
rapport-programvara och dator. 

➢ Utvecklingen av dessa kommer troligtvis att öka, 
då detta är ett effektivt sätt att utföra två jobb 
samtidigt.

➢ Ett intressant komplement, speciellt för äldre 
fastigheter där ritningar ej är kompletta eller till 
och med saknas.    
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Tack för er uppmärksamhet

Lycka till med era lokaliseringar 

Peter Nyby
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